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4.16 หนา้จอ ARM แสดง Dialog Box ยานพาหนะกลบัมาท่ีสถานี 71 
4.17 หนา้จอ ARM แสดง Dialog Box ต่อ WIFI ได ้ 72 
4.18 หนา้จอ ARM แสดง Dialog Box ก าลงัอพัโหลดขอ้มูล 72 
4.19 หนา้จอ ARM แสดง Dialog Box อพัโหลดขอ้มูลเสร็จ 73 
4.20 ผลการโหลด ขอ้มูล Google Map API มาแสดงท่ีหนา้เวบ็ 73 
4.21 ผลหนา้ Login 74 
4.22 ผลหนา้ผลหนา้หลกั 74 
4.23 
4.24 
4.25 
4.26 
4.27 
4.28 
4.29 
4.30 
4.31 
4.32 
4.33 
4.34 
4.35 
4.36 
4.37 
4.38 
4.39 
4.40 

ผลหนา้ประวติัพนกังาน 
ผลหนา้เลือกประวติัการขบัข่ีและเลือกช่วงการแสดงผล 
ผลหนา้การขบัข่ี 
ผลหนา้จดัการขอ้มูลพนกังาน 
ผลหนา้เพิ่มขอ้มูลพนกังาน (ก) 
ผลหนา้เพิ่มขอ้มูลพนกังาน (ข) 
ผลหนา้การแกไ้ขขอ้มูลพนกังาน (ก) 
ผลหนา้การแกไ้ขขอ้มูลพนกังาน (ข) 
ผลหนา้การแกไ้ขขอ้มูลพนกังาน (ค) 
ผลหนา้การลบขอ้มูลพนกังาน (ก) 
ผลหนา้การลบขอ้มูลพนกังาน (ข) 
ผลหนา้การจดัการยานพาหนะ 
ผลหนา้การเพิ่มขอ้มูลยานพาหนะ (ก) 
ผลหนา้การเพิ่มขอ้มูลยานพาหนะ (ข) 
ผลหนา้การแกไ้ขขอ้มูลยานพาหนะ (ก) 
ผลหนา้การแกไ้ขขอ้มูลยานพาหนะ (ข) 
ผลหนา้การแกไ้ขขอ้มูลยานพาหนะ (ค) 
ผลหนา้การลบขอ้มูลยานพาหนะ (ก) 

75 
75 
76 
76 
77 
77 
78 
78 
79 
79 
80 
80 
81 
81 
82 
82 
83 
83 



ฐ 
 

สารบัญรูป (ต่อ) 
 
รูปท่ี  หนา้ 
4.41 
4.42 
4.43 
4.44 
4.45 
4.46 

ผลหนา้การลบขอ้มูลยานพาหนะ (ข) 
ผลหนา้ความเร็วเกินก าหนด (ก) 
ผลหนา้ความเร็วเกินก าหนด (ข) 
ผลหนา้ตารางคิวรถและพนกังาน 
ขอ้มูลในฐานขอ้มูลตาราง Log_File ก่อนไดรั้บการอพัโหลด 
ขอ้มูลในฐานขอ้มูลตาราง Log_File หลงัอพัโหลด 

84 
84 
85 
85 
86 
86 

 
 


