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บทคัดยอ 
          ปจจุบันมีการนําแหลงพลังงานทดแทนมาเชื่อมตอกับระบบจําหนายมีเพ่ิมมากขึ้น จึงจําเปนอยางยิ่งท่ีจะตองมีการศึกษา
หาตําแหนงท่ีเหมาะสมของการติดต้ังแหลงพลังงานทดแทนเขากับระบบจําหนายไฟฟาท่ีเหมาะสมท่ีสุด บทความนี้ไดรวบรวม
การศึกษาเทคนิคการหาคาความเหมาะสมตั้งแตอดีตจนถึงปจจุบันท่ีถูกนํามาใชในการกําหนดตําแหนงการติดตั้งแหลงพลังงาน

ทดแทน โดยเฉพาะอยางย่ิงท่ีเปนระบบผลิตไฟฟาจากเซลลแสงอาทิตยขนาดใหญเขากับระบบจําหนายแบบเรเดียล ซึ่งประเด็น
ของการนําเสนอจะเปนกลาวถึงผลการเปรียบเทียบขอดี, ขอเสีย, ขีดจํากัด และขอกําหนดท่ีเหมาะสมของเทคนิคการหาคา
ความเหมาะสมตางๆ เพ่ือเลือกใชงาน ซึ่งจะเปนประโยชนเพ่ือเปนขอมูลเบ้ืองตนของการเลือกใชและพัฒนาเทคนิคการกําหนด
ตําแหนงในอนาคตตอไป    
 

คําสําคัญ : เซลลแสงอาทิตย, ระบบจําหนาย, การกําหนดตําแหนงท่ีเหมาะสม 
 
1. บทนํา 
          พลังงานไฟฟาเปนส่ิงท่ีจําเปนอยางย่ิงในการดํารงชีวิตประจําวันของมนุษย ไมวาจะเปนการนําไปใชในภาคครัวเรือนหรือ
ภาคอุตสาหกรรม ลวนมีสวนในการชวยขับเคล่ือนเศรษฐกิจของประเทศ ซึ่งในประเทศไทยระบบการสงกําลังไฟฟาในระบบ
จําหนายสวนใหญเปนระบบการตอวงจรสายปอนหลักแบบเรเดียล (Radial) ซึ่งหมายถึงการตอกระจายออกเชิงรัศมี เปนการ
จัดรูปแบบวงจรที่งายและมีราคาตํ่าท่ีสุด โดยจะเปนการจายไฟฟาออกจากสถานีไฟฟายอยเพ่ือนําพลังงานไฟฟาไปจายใหกับ
โหลด ซึ่งการตอวงจรสายปอนหลักแบบเรเดียลนี้ จะไมมีการเชื่อมตอกับสายปอนท่ีมาจากสถานียอยอื่นๆ จึงเปนขอเสีย
กลาวคือเมื่อเกิดฟอลตท่ีสายปอนใดจะทําใหสายปอนนั้นไฟดับท้ังหมด [1] สงผลใหประสิทธิภาพในการจายพลังงานไฟฟาไปยัง
โหลดไมมีความนาเชื่อถือและไมมีความยืดหยุนของระบบเทาท่ีควร เปนผลใหการสงกําลังไฟฟาในระบบจําหนายมีคุณภาพ

กําลังไฟฟาและเสถียรภาพกําลังไฟฟาท่ีต่ําตามไปดวย ในสวนของปญหาถัดมาจะเปนการขาดแคลนของวัตถุดิบท่ีจะนํามาใช
ในการผลิตพลังงานไฟฟาไมวาจะเปนน้ํามัน, ถานหิน และกาซธรรมชาติ ซึ่งลวนแตเปนวัตถุดิบทางธรรมชาติท่ีใชแลวหมดไป
โดยที่นับวันจะลดนอยลงไปทุกทีรวมท้ังมีราคาท่ีสูงขึ้นเปนปจจัยท่ีสงผลใหตนทุนในการผลิตพลังงานไฟฟามีราคาท่ีสูงขึ้นตาม

ไปดวย ซึ่งจะสงผลใหเกิดผลกระทบตอผูใชไฟฟาโดยตรง และปญหาสุดทายจะเกี่ยวกับปญหาภาวะโลกรอน (Global 
Worming) อันเนื่องมาจากมลภาวะทางอากาศ (Air Pollution) ไมวาจะเปนฝุนละออง (Particulate Matter), ตะกั่ว (Pb), กาซ
คารบอนมอนอกไซด (CO), กาซซัลเฟอรไดออกไซด (SO2), กาซออกไซดของไนโตรเจน (NOx) และกาซโอโซน (O3) เปนตน 
[2] โดยเกิดจากกระบวนการผลิตในภาคอุตสาหกรรม, การใชยานยนต รวมท้ังการอุปโภคและบริโภคในชีวิตประจําวันของ
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มนุษย ซึ่งปจจัยตางๆ ท่ีกลาวมาแลวนั้นสงผลใหโอโซนในชั้นบรรยากาศของโลกถูกทําลาย ทําใหโลกไดรับความรอนจากดวง
อาทิตยเพ่ิมขึ้นจึงเปนผลใหโลกมีอุณหภูมิท่ีสูงขึ้นตามไปดวย ดวยเหตุผลดังท่ีกลาวมาแลวในขางตนนี้จึงจําเปนท่ีจะตองมีการ
สงเสริมการสรางแหลงพลังงานทดแทนท่ีใชวัตถุดิบในการผลิตท่ีสะอาดและปราศจากมลพิษ เพ่ือทดแทนแหลงพลังงานการ
ผลิตไฟฟาแบบเกา อาทิเชน พลังงานลม (Wind) พลังงานเซลลเชื้อเพลิง (Fuel Cell) และพลังงานแสงอาทิตย (Solar Cell) 
เปนตน เพ่ือนํามาเปนแหลงพลังงานที่สะอาดในการผลิตไฟฟา โดยทําการสรางใหเหมาะสมกับบริเวณที่ ๆ ตองการใชไฟฟา 
เพ่ือเชื่อมตอกับระบบจําหนาย ณ. จุดนั้น จะไดเปนการเพ่ิมแหลงผลิตกําลังไฟฟาซึ่งจะชวยจายกําลังไฟฟาใหกับโหลดของ
ระบบไดมากยิ่งขึ้น อีกท้ังยังเปนการชวยลดการสรางแหลงผลิตไฟฟาแบบเดิม ซึ่งไมเปนมติรกับส่ิงแวดลอม  
          จากปญหาที่กลาวมาขางตนนั้น การเชื่อมตอแหลงการผลิตพลังงานไฟฟาทดแทนท่ีเปนอิสระเขากับระบบจําหนายนั้น 
จะมีขอดีอีกประการหนึ่งคือสามารถขายพลังงานไฟฟาท่ีผลิตไดใหกับการไฟฟาไดอีกทางหนึ่งดวย ซึ่งในประเทศไทยมีการรับ
ซื้อพลังงานไฟฟาแบงตามขนาดของกาํลังการผลิตได 3 ประเภทดังนี้ [3], [4] และ [5] 

1.  ผูผลิตไฟฟาอิสระ (Independent Power Producer : IPP) หรือผูผลิตไฟฟารายใหญ จายปริมาณพลังงานไฟฟาได

มากกวา 90 MW ขึ้นไป 
2.  ผูผลิตไฟฟารายเล็ก (Small  Power Producer : SPP) จายปริมาณพลังงานไฟฟาไดมากกวา 10 MW แตไมเกิน 90 

MW 
3.  ผูผลิตไฟฟาขนาดเล็กมาก (Very Small Power Producer : VSPP) จายปริมาณพลังงานไฟฟาไดไมเกิน 10 MW 

          ซึ่งในบทความนี้จะทําการศึกษาแหลงการผลิตพลังงานไฟฟาทดแทนท่ีเปนอิสระท่ีมีระดับการจายปริมาณพลังงาน

ไฟฟาประเภท VSPP ซึ่งรับผิดชอบโดยการไฟฟาสวนภูมิภาค : กฟภ. และการไฟฟานครหลวง : กฟน. โดยในหัวขอท่ี 2. เปน
การกลาวถึงโครงสรางของระบบผลิตไฟฟาจากเซลลแสงอาทิตยขนาดใหญท่ีกําหนดใหมีขนาด 1 MW ซึ่งในหัวขอท่ี 3. ของ
บทความนี้จะนําเสนอการศึกษาเทคนิคการหาคาความเหมาะสม (Optimization Techniques) ตั้งแตอดีตจนถึงปจจุบันท่ีถูก
นํามาใชในการกําหนดตําแหนงการติดต้ังแหลงพลังงานทดแทนที่เปนระบบผลิตไฟฟาจากเซลลแสงอาทิตยขนาดใหญเขากับ

ระบบจําหนายแบบเรเดียล สวนในหัวขอท่ี 4. จะเปนประเด็นของการนําเสนอจะเปนกลาวถึงผลการเปรียบเทียบขอดี, ขอเสีย, 
ขีดจํากัด และขอกําหนดท่ีเหมาะสมของเทคนิคการหาคาความเหมาะสมตางๆ เพ่ือเลือกใชงานจะกลาว และในหัวขอท่ี 5. จะ
เปนการสรุปผลของการศึกษา ซึ่งจะเปนประโยชนในการเปนขอมูลเบ้ืองตนของการเลือกใชและพัฒนาเทคนิคในอนาคตตอไป   
  
2. โครงสรางของระบบผลิตไฟฟาจากเซลลแสงอาทิตยขนาดใหญ (Large-Scale PV Power Generation Systems)        
          ระบบผลิตไฟฟาจากเซลลแสงอาทิตยขนาดใหญ (Large-Scale PV Power Generation Systems) หรือโรงผลิตไฟฟา
จากเซลลแสงอาทิตย (PV Power Plant) โดยกําหนดใหมีขนาด 1 MW ท่ีนํามาตอเขากับระบบจําหนายจะมีโครงสรางดังรูปท่ี 1 
[6] มีสวนประกอบตางๆ ดังนี้ 
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2.1 แผงเซลลแสงอาทิตย (PV Array) 
          ระบบผลิตไฟฟาจากเซลลแสงอาทิตยขนาดใหญนั้น การนําเซลลแสงอาทิตยไปใชงานโดยปกติจะประกอบใหอยูในรูป
ของแผงเซลลแสงอาทิตย (Module) กอน และหากตองการเพ่ิมกําลังไฟฟาใหสูงขึ้นก็สามารถนําแผงเซลลมาเชื่อมตอกันทาง
ไฟฟาไดท้ังในรูปแบบของสตริง (string) หรืออะเรย (Array) ได โดยรูปแบบการเชื่อมตอแตละเซลลเพ่ือทําใหเปนแผงเซลล
แสงอาทิตยมีอยู 3 แบบคือ (1). แบบอนุกรมกัน คือ การนําแตละเซลลมาตออนุกรมกันเปน 1 แถว หรือเรียกวา 1 สตริง 
(string) เทานั้นใน 1 แผง มีวัตถุประสงคเพ่ือเพ่ิมขนาดแรงดันไฟฟาของแผงใหสูงขึ้น (2). แบบอนุกรม-ขนาน คือ การนําแตละ
สตริงท่ีเซลลตออนุกรมเพ่ือเพ่ิมแรงดันใหสูงขึ้นแลวนํามาตอขนานกันเพ่ือเพ่ิมกระแสใหสูงขึ้น (3). แบบอนุกรม-ขนาน-อนุกรม 
คือ การนําแตละกลุมท่ีเชื่อมตอกันแบบที่ 2 มาตออนุกรมกันเพ่ือเพ่ิมท้ังแรงดันและกระแสไฟฟา เชน ถาตองการกําลังไฟฟา
ขนาด 1 MW จะตองนําโมดูลขนาด 10 kW มาตอกัน 25 ชุด ใหได PV Array ขนาด 250 kW 1 ชุด และตองใช PV Array 
ขนาด 250 kW × 4 ชุด จึงจะไดกําลังไฟฟาขนาด 1 MW เปนตน 
2.2 การเลือกรูปแบบของระบบเซลลแสงอาทิตย 
          การเลือกรูปแบบของระบบเซลลแสงอาทิตยจะพิจารณาจากอินเวอรเตอรท่ีตองการใชงานไดแก ระบบแบบรวมศูนย 
(centralize) และระบบแบบแยกศูนย (decentralized) ซึ่งสงผลตอวิธีการตอวงจรแผงเซลลเพ่ือใชงานกับอินเวอรเตอรใหมีการ
สูญเสียเนื่องจากความไมสอดคลองของอุปกรณ (mismatch losses) โดยท่ีอินเวอรเตอรสามารถใชงานไดท้ังในรูปแบบรวมศูนย 
แบบสตริงอินเวอรเตอร (string inverter) และแบบโมดูลอินเวอรเตอร (module inverter) โดยระบบท่ีใชเชื่อมตอกับระบบ
จําหนายสวนใหญจะเปนระบบแบบรวมศูนยมี 3 แบบดังนี้ (1). แบบแรงดันต่ํา หากแรงดันจากแผงเซลลอยูในชวงแรงดันต่ํา 
(UDC < 120 V) การตอวงจรแผงเซลลในสตริงจะใชแผงเซลลไมมาก (ประมาณ 3 ถึง 5 แผง) ขอดีของการตอวงจรแผงเซลล
เมื่อสตริงส้ัน คือ หากเกิดการบังเงาขึ้นจะสงผลกระทบกับระบบนอยกวาสตริงยาว เนื่องจากกระแสเหลือคางจากสตริงอื่นๆ ท่ี
ไมถูกบังเงาจะไหลไปยังอินเวอรเตอร (2). แบบแรงดันสูง รูปแบบนี้ตองการอุปกรณท่ีมีระดับการปองกัน Class II (อุปกรณ

ประเภทกราวดท่ีมีฉนวนปองกัน) เพ่ือตอวงจรแผงเซลลในสตริงเปนจํานวนมาก (UDC > 120 V) ขอดีของแบบแรงดันสูงคือ 
สายไฟมีขนาดเล็กลงเน่ืองจากกระแสในระบบนอย สําหรับขอเสียคือการบังเงาจะสงผลตอระบบเปนอยางมาก (3). แบบ 
master – slave ระบบเซลลแสงอาทิตยขนาดใหญ ท่ีใชรูปแบบรวมศูนยมักใชอินเวอรเตอรในแบบนี้คือมีอินเวอรเตอรมากกวา
หนึ่งตัว โดยแบงพิกัดกําลังของอินเวอรเตอรออกไปใหอินเวอรเตอรมาสเตอร (master) ทํางานในชวงความเขมแสงอาทิตยต่ํา 
จนกระท่ังความเขมแสงอาทิตยเพ่ิมขึ้นไดกําลังไฟฟามากเกินกวาอินเวอรเตอรมาสเตอรทํางานได จึงใหอินเวอรเตอรสลาฟ 
(slave) ทํางาน ขอแนะนําคือ ควรใหทําหนาท่ีสลับกันเปนรอบ (rotating master) เพ่ือใหทํางานท่ีภาระเฉล่ียเทากัน ขอดีของ
แบบ master - slave คือ ทําใหประสิทธิภาพรวมของระบบในขณะความเขมแสงอาทิตยต่ําดีกวาการใชอินเวอรเตอร เพียงตัว
เดียวแตจะทําใหคาลงทุนสําหรับอินเวอรเตอรสูงขึ้น ดังรูปท่ี 2 
 

 
 

รูปท่ี 2 ไดอะแกรมการตอระบบรูปแบบรวมศูนย แบบ master – slave [6] 
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2.3 การเลือกพิกัดอินเวอรเตอร 
          ขอกําหนดทางเทคนิคของอินเวอรเตอร ซึ่งผูผลิตระบุนั้นจะมีขอมูลเกี่ยวกับการเลือกพิกัดอินเวอรเตอรและการติดต้ัง 
ผูใชงานควรศึกษาขอมูลดังกลาวดวยเพ่ือใชในการออกแบบการเชื่อมตอระบบ, ระบบแรงดัน และพิกัดกําลังของอินเวอรเตอร
จะตองพิจารณา 3 สวนดังตอไปนี้ (1). การเลือกจํานวนของอินเวอรเตอรท่ีตองใชและพิกัดกําลังของอินเวอรเตอร (2). การเลือก
พิกัดแรงดัน (3). การหาจํานวนสตริง (string)         
2.4 พารามิเตอรของระบบเซลลแสงอาทิตยแบบเชื่อมตอระบบจําหนาย 
          การหาพารามิเตอรของระบบเซลลแสงอาทิตยขนาดใหญ จะตองกําหนดใหอยูในรูปแบบของ Array จากบทความของ   
Golder, A. S. [7] ไดนําเสนอเกี่ยวกับการจําลองตัวกําเนิดไฟฟาจากเซลลแสงอาทิตย (Photovoltaic : PV) สําหรับการศึกษา
ระบบจําหนายขนาดใหญ  โดยจะทําการนําเสนอการพัฒนาของการทดสอบแบบจําลองสําหรับระบบจําหนายดวยการติดต้ัง  
ตัวกําเนิดไฟฟาจากเซลลแสงอาทิตย เมื่อพิจารณาถึงการหาคากําลังสูงสุดของ PV Array หรือกําลังไฟฟาขาออกท่ีผลิต        
ไดจากระบบ จะมีขั้นตอนของแบบจําลองมีดังนี้คือ (1). หารูปแบบการเชื่อมตอของ Array (2). แปลงสมการคุณลักษณะของ

เซลลแสงอาทิตย 1 เซลล ใหเปนสมการคุณลักษณะของ Array (3). แกปญหาพารามิเตอรของสมการคุณลักษณะของ Array 
(4). คํานวณคาสมการคุณลักษณะของ I-V curve และทําการหาคา DC

GP  ดังสมการท่ี (1) และ (2) 
 

P̂     =    Î V̂       (1) 

DC
GP     =    AEPmax     =    )ˆmax(P     (2)     

          โดยท่ี :    DC
GP       =  คากําลังไฟฟาขาออกกระแสตรงสําหรับอารเรยท่ีถูกกําหนดสภาพแวดลอม (วัตต) 

               AEPmax    =  คากําลังไฟฟาสูงสุดสําหรับอารเรยท่ีถูกกําหนดสภาพแวดลอม (วัตต) 
ซึ่งขอมูลจําเพาะของระบบที่อธิบายไวดังนี้ : (1). แผงเซลลแสงอาทิตย (PHV Array) มีขนาด  4500 วัตต, (2). โมดูล

ของ Shell SQ 150 วัตต [8], (3). แผงตออนุกรมกัน 2 สตริงของแตละ15 โมดูล, (4). อุณหภูมิแวดลอม : 22 องศาเซลเซียส, 
(5). ปริมาณรังสีแสงอาทิตยท่ีกระทบตอหนวยพ้ืนท่ี : 850 วัตต/เมตร2, (6).ผลรวมของพ้ืนท่ีแผงเซลลแสงอาทิตย (total solar 
module area) 26.9 เมตร2, (7). ชุดปรับสภาวะของกระแสไฟฟา (power conditioning unit : PCU) Xantrex GT-3.8 ซึ่งมี
ประสิทธิภาพ (η) = 95.7% 
          โดยเมื่อพิจารณาตัวแปรของระบบแลวจะทําใหทราบวามีลักษณะท่ีเปนตัวแปรแบบไมเปนเชิงเสน ซึ่งมีความสําคัญใน
การพิจารณาเพ่ือเลือกใชเทคนิคการหาเทคนิคการหาคาความเหมาะสม ใหเหมาะสมกับระบบผลิตไฟฟาจากเซลลแสงอาทิตย
ขนาดใหญเขากับระบบจําหนายแบบเรเดียล 
 
3. การศึกษาเทคนิคการหาคาความเหมาะสม (Studying for Optimization Techniques)  
 ในหัวขอน้ีจะเปนการศึกษาเทคนิคการหาคาความเหมาะสม (Optimization Techniques) ท่ีนิยมนํามาใชในการหา หรือ
กําหนดตําแหนงท่ีเหมาะสมของระบบผลิตไฟฟาจากเซลลแสงอาทิตยขนาดใหญในระบบจําหนายแบบเรเดียล โดยจะกลาวถึง 
(1). พ้ืนฐานของการหาคาความเหมาะสม (2). การสํารวจบทความที่ไดมีการนําเสนอมากอนหนานี้, เปรียบเทียบขอดีขอ, 
ขอเสีย, ท้ังขีดจํากัด และขอกําหนดท่ีเหมาะสมทางเทคนิค ซึ่งมีเน้ือหาดังตอไปนี้ 
3.1 พื้นฐานการหาคาความเหมาะสม (Basic Optimization Solution) 

การวิเคราะหเพ่ือแกปญหาตางๆ โดยวิธีทางคณิตศาสตรมักจะเริ่มดวยการสรางแบบจําลองทางคณิตศาสตรของระบบ

ซึ่งระบบจะหมายถึงส่ิงท่ีตองการทําการศึกษา การสรางแบบจําลองทางคณิตศาสตรจะถูกนํามาใชเปนตัวแทนของระบบ โดยท่ี
เราไมตองทําการศึกษากับระบบจริง อันเนื่องมาจากขอจํากัดบางอยางหรือเปนไปไมไดในกรณีท่ีจะตองทําการศึกษากับระบบ

จริงโดยทั่วไป ซึ่งแบบจําลองทางคณิตศาสตรจะไดจากหลักการหรือกฎทางธรรมชาติท่ีนักวิทยาศาสตรไดทําการศึกษาและ

ทดสอบมาแลว [9] โดยท่ีบทความนี้จะการศึกษาเทคนิคการหาคาความเหมาะสมเพื่อนําไปหากําลังสูญเสียของระบบตอไปใน
อนาคต ดังสมการท่ี (3) [10] ในสวนถัดมา (1). จะตองทําการออกแบบตัวแปร (Design variables) ซึ่งไดมาจากพารามิเตอร
ของการหา DC

GP  ในขางตนและที่จําเปนตองใช (2). ทําการกําหนดเงื่อนไขบังคับ (Constrains) ภายใตเง่ือนไขท่ีตองการของ
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การศึกษาเร่ือง (ก). Power Balance (ข). Voltage Limit (ค). Power Limit (3). กําหนดฟงกชันจุดประสงค (Objective 
Function) ท่ีตองการดังสมการท่ี (4) โดยมีสมการท่ีใชหากําลังสูญเสีย ( LP )      
 

     GP     =    DP  + LP       (3) 
 

Objective Function :             Min          LP     =    GP  - DP       (4) 
 

Subject to : 1. Power Balance             Σ
=

N

i 1
DGiP   =  Σ

=

N

i 1
DiP  + LP      (5) 

 
2. Voltage Limit                minVi  ≤  Vi  ≤  maxVi      (6) 
 
3. Power Limit                  minQg  ≤  Qg  ≤  maxQg      (7) 
 

โดยท่ี     GP  คือ กาํลังงานท่ีผลิต, DP  คือ กําลังงานท่ีตองการ และ LP  คอื กําลังงานจริงท่ีสูญเสีย 
3.2 เทคนิคการหาคาความเหมาะสมแบบตางๆ (Optimization Techniques) [11] 

เทคนิคการหาคาความเหมาะสมมีหลากหลายเทคนิค โดยท่ีแผนผังในรูปท่ี 3 จะแสดงถึงเทคนิคท่ีนิยมนํามาใชงาน 
 

 
 

รูปท่ี 3 แผนผังของเทคนิคการหาคาความเหมาะสมที่สุดแบบตางๆ 
 

3.2.1 วิธีการคนหาแบบตาบู (Tabu Search : TS)  
คําวา “tabu” มีความหมายตามพจนานุกรมท่ัวๆไปวา “ตองหาม” ในโครงสรางของ TS จึงมีองคประกอบท่ีมีสถานะ

ตองหามหรือองคประกอบท่ีไมสามารถใชงานไดอยูดวย อยางไรก็ตามสถานะขององคประกอบดังกลาวไมจําเปนจะตองคง

สภาพเชนนั้นตลอดไป แตจะมีการเปล่ียนแปลงไปตามเวลาและสถานะตางๆ ภายในระบบ 
          ขอดี : ตัว TS เองยังสามารถประยุกต ใชงานกับหลายๆ ระบบไดอยางไมยุงยากมากอันเนื่องมาจากหลักการและกลไก
การทํางานของ TS ท่ีไมซับซอนนั่นเอง ซึ่งทําใหขั้นตอนการประยุกตใชงานของ TS คอนขางที่จะสะดวกกวาเมื่อเปรียบเทียบ
กับวิธีการอื่นๆ ยกตัวอยางเชนวิธีการอบออนจําลอง (simulated annealing) จีนเนติอัลกอริทึม (genetic algorithm) 
          ขอเสีย : การคนหาคําตอบเหมาะท่ีสุดแบบตาบูชวยแกปญหาของคําตอบเหมาะท่ีสุดแบบวงแคบเฉพาะถ่ินและการวน 
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รอบอยูกับท่ีพารามิเตอรท่ีสําคัญตางๆ ในโครงสรางของ TS มีผลตอพฤติกรรมในการคนหาคําตอบ โดยทฤษฎีแลวยังไมมีการ
คํานวณที่แนนอนวาพารามิเตอรตางๆ ควรจะมีคาเปนเทาไรที่จะทําใหการคนหาคําตอบของ TS เปนไปอยางมีประสิทธิภาพ
สูงสุด โดยปกติแลวการปรับคาพารามิเตอรตางๆ จะไดจากการสุมทดลองและสังเกตผล 
          ขีดจํากัด : การคนหาแบบตาบู หรือ tabu search (TS) เปนขั้นตอนวิธีการคิดท่ีถูกนํามาประยุกตใชในการแกปญหา
ระบบที่เรียกวาปญหาการหาคาเหมาะท่ีสุดเชิงผสมผสาน (combinatorial optimization) ไดอยางมีประสิทธิภาพ มี
ความสามารถในการหลีกเล่ียงคําตอบท่ีเหมาะท่ีสุดแบบวงแคบเฉพาะถ่ิน (local optimum) และยังสามารถทําการคนหาคําตอบ
ตอไปจนกระทั่งใหคําตอบท่ีใกลเคียงกับคําตอบท่ีเหมาะที่สุดแบบวงกวาง (near global optimum) 

ขอกําหนดท่ีเหมาะสมทางเทคนิค : ส่ิงสําคัญที่ทําให TS แตกตางไปจากการคนหาคําตอบวิธีอื่นๆ ก็คือรายการตองหาม 
(tabu list) ซึ่งใชเปนตัวขอมูลสําหรับเก็บบันทึกขอมูลตางๆในการคนหาคําตอบ ไมวาจะเปนสถานะตองหามของแตละการเดิน
หรือคุณสมบัติอื่นๆ ของ TS เชน เง่ือนไขความซ้ําซากหรือเง่ือนไขความคงอยูลาสุด ดังนั้นการออกแบบรายการตองหามจึงมี
ความสําคัญอยางย่ิง เพราะคุณสมบัติของรายการตองหามเชน ขนาด หรือชวงเวลาในการคงความเปนสถานะตองหาม ฯลฯ จะ
มีผลโดยตรงตอประสิทธิภาพในการคนหาคําตอบของ TS 

โดยทําการศึกษาตัวอยางบทความ Yann-Chang, H. และคณะ [12] ไดนําเสนอเกี่ยวกับการแกไขปญหาของตําแหนง
การวางคาปาซิเตอรในระบบจําหนายแบบเรเดียลโดยใช Tabu Search 
 

3.2.2 วิธีการอัลกอริทึมการอบออนจําลอง (Simulated Annealing Algorithm  : SA) 

อัลกอริทึมการอบออนจําลอง (simulated annealing หรือ SA) เปนเทคนิคการคนหาคําตอบแบบสุม เพ่ือใชในการ

แกปญหาท่ีไมเปนเชิงเสน SA ทําใหระบบไดรับคําตอบท่ีเหมาะท่ีสุดแบบวงกวาง (global optimum) โดยการเลียนแบบ

ธรรมชาติของกระบวนการอบออนเหล็ก 

          ขอดี : จุดเดนที่สําคัญอยางหน่ึงคือ SA มีโครงสรางหรือหลักการทํางานท่ีไมมีความซับซอนแตอยางใด 
          ขอเสีย : SA นั้นอยูท่ีตองมีการคํานวณคอนขางมาก ถึงแมวาจะมีการนําเสนออัลกอริทึมของ SA แบบดัดแปรเพ่ือให
ทํางานไดเร็วขึ้น แตการนําไปโปรแกรมใชงานจริงยังมีความยุงยากและยังไมเปนที่นิยมใชกันอยางกวางขวางนัก 
          ขีดจํากัด : ถึงแมวา SA จะสามารถใหคําตอบท่ีเหมาะท่ีสุดแบบวงกวางได แตเวลาในการคนหาคําตอบอาจจะไม
เหมาะสมในการใชงานจริงก็ได มีงานวิจัยมากมายที่เนนการปรับปรุงประสิทธิภาพในการคนหาคําตอบของ SA ใหดีขึ้น 
          ขอกําหนดท่ีเหมาะสมทางเทคนิค : SA มีขอไดเปรียบในการใชงานท่ีเห็นไดชัดคือความยืดหยุนและทนทานในการ

คนหาคําตอบที่เหมาะที่สุดแบบวงกวาง ตัว SA เองไมไดใชขอมูลของความชันหรือเกรเดียนต (gradient) เหมือนกับในหลายๆ 
วิธีของการคนหา SA เองสามารถใชงานกับปญหาท่ีมีความไมเปนเชิงเสนสูง รวมไปถึงกับปญหาท่ีอยูในรูปของฟงกชันท่ีไม
สามารถหาอนุพันธได (นั่นคือไมสามารถใชเกรเดียนต ในการคนหาคําตอบได) 

โดยทําการศึกษาตัวอยางบทความ Nahman, J. M. และ Peric, D. M. [13] ไดนําเสนอเกี่ยวกับการวางแผนที่เหมาะสม
ของโครงขายการจําหนายแบบเรเดียล โดยใชเทคนิคการอบออนจําลอง (SA)  
3.2.3 วิธีการจีนเนติกอัลกอริทึม (Genetic Algorithm : GA) 

จีนเนติกอัลกอริทึม (genetic algorithm) เปนวิธีการคนหาคําตอบที่ดีท่ีสุดโดยใชหลักการคัดเลือกแบบธรรมชาติ และ
หลักการทางสายพันธุ จีนเนติกอัลกอริทึมเปนการคํานวณอยางหน่ึงท่ีสามารถกลาวไดวามี “วิวัฒนาการ” อยูในขั้นตอนของการ
คนหาคําตอบ 

ขอดี : เมื่อพิจารณาถึงความสามารถและโครงสรางของ GA แลว สามารถสรุปขอดีตางๆ ของ GA ไดดังนี้ (1). มี
โครงสรางที่เหมาะสมสําหรับการประมวลผลแบบขนาน (2). มีเสถียรภาพและความนาเชื่อถือ (3). สามารถใหคําตอบที่เหมาะ
ท่ีสุดแบบวงกวาง (global optimum) (4). มีความยืดหยุนในการออกแบบชนิดของโครโมโซม (5). เหมาะสําหรับระบบที่มี
เง่ือนไขขอจํากัดตางๆ (6). เหมาะสําหรับระบบที่มีฟงกชันวัตถุประสงคแบบพหุคูณ GA เปนตน 

ขอเสีย : GA อาจจะไมเหมาะกับระบบที่เปนแบบเวลาจริง (real-time system) หรือระบบที่มีระยะเวลาในชวงของการ
ประมวลผลที่คอนขางจํากัด 
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ขีดจํากัด : GA มีขอจํากัดในการใชงานจริงเหมือนกัน ปญหาหลักๆ ของ GA คือการปรับพารามิเตอรของ GA ท่ีขึ้นอยู
กับปญหาท่ีจะนําเอา GA ไปแกไขหาคําตอบ ผูใชจะตองมีความเขาใจในปญหา ซึ่งปญหาตางๆ มีรายละเอียดความหลากหลาย
มากมาย แลวเลือกปรับ GA ใหเขากับสภาวะแวดลอมของปญหาใหดี 

ขอกําหนดที่เหมาะสมทางเทคนิค : GA ถือวาเปนวิธีการคนหาคําตอบท่ีเหมาะที่สุดเชิงผสมผสาน (combinatorial 
optimization) แบบปญญาเชิงคํานวณ ท่ีมีความสามารถในการคนหาคําตอบอยางชาญฉลาด และลดความยุงยากในขั้นตอน
ตางๆ ของการคนหาลงไป 

โดยทําการศึกษาตัวอยางบทความของ Borges, Carmen L. T. และ Falca˜o, Djalma M. [14] ไดนําเสนอเกี่ยวกับการ
จัดสรรเคร่ืองกําเนิดไฟฟาแบบกระจาย (Distributed Generation : DG) สําหรับปรับปรุงแรงดัน, ความ 
สูญเสีย และความนาเชื่อถือของระบบ  
3.2.4 วิธีการเคลื่อนท่ีของกลุมอนุภาค (Particle Swarm Optimization : PSO) 

การหาคาเหมาะที่สุดดวยการเคล่ือนท่ีของกลุมอนุภาค (particle swarm optimization หรือ PSO) เปนอัลกอริทึมท่ีมี
แรงดลใจมาจากธรรมชาติ โดยเฉพาะการเคล่ือนท่ีของฝูงปลาและฝูงนก PSO เปนอัลกอริทึมเชิงประชากร ท่ีซึ่งอนุภาคยอยๆ 
(individual particle) ในกลุมประชากรทํางานรวมมือกันในการแกปญหา ส่ิงท่ีนาสนใจใน PSO คือความเรียบงายของอัลกอริทึม 
ทําใหการนําไปใชงานจริงเปนไปอยางมีประสิทธิภาพ 

ขอดี : เมื่อเปรียบเทียบกับ GA แลว ขอไดเปรียบของ PSO คือความงายของอัลกอริทึมและพรอมกับการปรับแตง
อัลกอริทึมดวยจํานวนพารามิเตอรเพียงไมกี่ตัวเทานั้น 

ขอเสีย : PSO ยังถือเปนอัลกอริทึมที่คอนขางใหมสําหรับการแกปญหาคาเหมาะท่ีสุด 
ขีดจํากัด : ประสิทธิภาพของ PSO ไดเปนที่ยอมรับในการนําไปใชในงานการหาคาเหมาะท่ีสุดอยางหลากหลาย 
ขอกําหนดท่ีเหมาะสมทางเทคนิค : PSO มีคุณลักษณะหลายๆ อยางที่เหมือนกับการคํานวณเชิงวิวัฒนาการ เชนจีน

เนติกอัลกอริทึม (GA) โดย PSO มีการสุมสรางประชากรเริ่มตน และใชในการคนหาคําตอบท่ีเหมาะที่สุดดวยการปรับประชากร
นั้นๆ ในทุกรอบการคํานวณ (ทุกๆ รุนหรือ generation) อยางไรก็ดี PSO มีความแตกตางไปจาก GA ตรงที่ไมมีปฏิบัติการทาง
สายพันธุ�  

โดยทําการศึกษาตัวอยางบทความของ Prakash, K. และ Sydulu, M. [15] ไดนําเสนอเกี่ยวกับการหาตําแหนงการวาง
คาปาซิเตอรบนพ้ืนฐานของวิธีการเคล่ือนท่ีของกลุมอนุภาค (PSO) ในระบบจําหนายแบบเรเดียล 

นอกจากเทคนิควิธีการขางตนซึ่งเปนท่ีนิยมใชแลวยังมีเทคนิควิธีการตางๆ และการประยุกตใชงานดังตอไปนี้ วิธีการ 
Multi – Objective Optimization, วิธีการ Grid Search Algorithm, วิธีการ Sequential Quadratic Programming (SQP) 
Algorithm เปนตน โดยเทคนิควิธีการขางตนจะถูกเลือกเพ่ือนําไปใชใหเหมาะสมกับงานในลําดับถัดไป 
 
4. กระบวนการกําหนดตําแหนงท่ีเหมาะสม 

จากการศึกษาเทคนิคการหาคาความเหมาะสมแบบตางๆ ในขางตน จะนําไปสูการพิจารณาเลือกใชวิธีการคนหาแบบ

ตาบู (Tabu Search : TS) ซึ่งเมื่อนํามาใชกับระบบไฟฟากําลังท่ีมีความซับซอนนั้นจะเปนเคร่ืองมือในการพิจารณาหาตําแหนง

ท่ีเหมาะสมของการติดต้ังระบบเซลลแสงอาทิตยแบบเชื่อมตอระบบจําหนายเพ่ือลดกําลังงานสูญเสียของระบบนั้น ตองพิจารณา

ถึงองคประกอบดังนี้ (1). ความสามารถในการหลีกเล่ียงคําตอบท่ีเหมาะที่สุดแบบวงแคบเฉพาะถิ่น (local optimum) และยัง
สามารถทําการคนหาคําตอบตอไปจนกระทั่งใหคําตอบที่ใกลเคียงกับคําตอบที่เหมาะที่สุดแบบวงกวาง (near global optimum) 
(2). การประยุกต ใชงานกับหลายๆ ระบบไดอยางไมยุงยาก (3). มีความรวดเร็วในการหาคําตอบท่ีตองการ ซึ่งขอมูลเบ้ืองตน
ดังท่ีกลาวมาแลวจะนําไปสูการทําวิจัยตอไปในอนาคต โดยทําการทดสอบแบบจําลองบนพ้ืนฐานของของ IEEE 33 บัสเพ่ือดู
กําลังสูญเสียของระบบ จากนั้นจึงใชเทคนิคการหาคาความเหมาะสมแบบตาบู (Tabu Search : TS) เพ่ือหาตําแหนงท่ี
เหมาะสมของการติดต้ังระบบเซลลแสงอาทิตยเชื่อมตอเขากับระบบจําหนายเพ่ือลดกําลังงานสูญเสียของระบบ 
 
5. สรุป 

การศึกษาเทคนิคการหาคาความเหมาะสมแบบตางๆ ในขางตนนั้น ทําใหทราบถึงขอดี, ขอเสีย, ขีดจํากัด และ
ขอกําหนดท่ีเหมาะสมของเทคนิคการหาคาความเหมาะสมตางๆ เพ่ือเลือกใชงาน โดยที่จะทําการเลือกวิธีการคนหาแบบตาบู 
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(Tabu Search : TS) ซึ่งมีขอดี และขอไดเปรียบมากกวาวิธีการอื่นๆ ไมวาจะเปนความสามารถในการหลีกเล่ียงคําตอบที่เหมาะ
ท่ีสุดแบบวงแคบเฉพาะถ่ิน (local optimum) และยังสามารถทําการคนหาคําตอบตอไปจนกระท่ังใหคําตอบท่ีใกลเคียงกับ

คําตอบท่ีเหมาะที่สุดแบบวงกวาง (near global optimum) และประยุกต ใชงานกับหลายๆ ระบบไดอยางไมยุงยากมากอัน
เนื่องมาจากหลักการและกลไกการทํางานของ TS ท่ีไมซับซอนนั่นเอง ซึ่งทําใหขั้นตอนการประยุกตใชงานของ TS คอนขางที่
จะสะดวกกวาเมื่อเปรียบเทียบกับวิธีการอ่ืนๆ ยกตัวอยางเชนวิธีการอบออนจําลอง (simulated annealing) จีนเนติอัลกอริทึม 
(genetic algorithm) จึงเหมาะสมท่ีจะใชเทคนิควิธีการคนหาแบบตาบูสําหรับการกําหนดตําแหนงท่ีเหมาะสมของระบบผลิต
ไฟฟาจากเซลลแสงอาทิตยขนาดใหญในระบบจําหนายแบบเรเดียล 
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