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บทคัดยอ 
การออกแบบ และวิเคราะหวงจรทบระดับแรงดันแบบดูอัลสําหรับพลังงานทดแทน ใชสําหรับกังหันลมและพลังงาน

แสงอาทิตย การควบคุมไดมีการประยุกตความถ่ีสูงและแปลงพลังงานกระแสตรงเปนกระแสตรง วงจรทบระดับแรงดันจะ
ประกอบดวยขดลวดเหน่ียวนําจํานวน 2 ชุด ผลของการทดลองแสดงแรงดันดานออก 600 โวลทวงจรทบระดับแรงดันสามารถ
รับแรงดันต่ําจากการผลิตของกังหันลมและพลังงานแสงอาทิตย ในภาคปฎิบัติของวงจรทบระดับแรงดันในการออกแบบและการ
วิเคราะห วงจรทบระดับแรงดันขนาดพิกัดกําลัง 1000 วัตตไดมีการทดสอบในหองปฎิบัติการ ผลการทดลองเปนที่นาพอใจ 
 
 คําสําคัญ: วงจรทบระดับแรงดันแบบดูอัล, พลังงานทดแทน 
 
1. บทนํา 

ความตองการในการใชพลังงานเพ่ิมมากขึ้น  การศึกษาการทํางานของวงจร กอนท่ีจะนําไปประยุกตใชกับระบบการ
ทํางานจริง ไดมีการใชงานวงจรทบระดับแรงดันแบบ 1 เฟสซึ่งในการทํางานยังไมครอบคุมชวงแรงดันขาออกของแหลงจายไม
คงท่ีดังนั้นในวิเคราะหวงจรทบระดับแรงดันแบบดูอัลสําหรับพลังงานทดแทนนี้ไดนําขอเสียนํามาปรับปรุงใหดีขึ้น ในปจจุบันใน
การแกปญหาการเกิด แรงดันเกินชั่วครู เพ่ือสงจายใหกับระบบไดอยางมีประสิทธิภาพ ยังไมมีหลายเทคนิคดังนั้นจึงจําเปนตอง
หาคาท่ีเหมาะสมสําหรับการจายพลังงานไฟฟาใหกับระบบ มาชวยในการจายกระแสไฟฟาและแรงดันไฟฟาเสริมใหกับระบบได 

[1],[2]ไดมีการใชเทคนิคควบคุมแบบ PI สําหรับวงจรทบระดับแรงดันแบบหนึ่งเฟส ขอดีก็คือสามารถปรับคา PI ดวย
ตัวเองขอเสีย ระบบยังชาในการตอบสนอง [2]ไดมีการใชเทคนิคควบคุมแบบ PI สําหรับวงจรทบระดับแรงดันแบบหนึ่งเฟสใช
สําหรับ PV [3]เปนการวิเคราะหชวงการควบคุมกระแสไมตอเนื่องของวงจรทบระดับแรงดัน ขอดีเปนการวิเคราะหชวงกระแสไม
ตอเนื่องซึ่งแสดงเปนสมการทางคณิตศาสตร แตก็ยังมีปญหาในสภาวะแรงดันเกินชั่วครู [4]แรงดันดานเขาจะอยูในชวง 48 ~ 60 
โวลท แตชวงแรงดันยังไมเหมาะสมกับระบบพลังงานทดแทน [5]วิเคราะหสถานะคงตัวของวงจรทบระดับแรงดัน [6]ใชเทคนิคH 
infinity ในการลดสภาวะชั่วขณะ แตเทคนิค ยังไมเหมาะสมกับพลังงานทดแทน [7]การวิคราะหสัญญาณขนาดเล็กของวงจรทบ

ระดับแรงดันแตจะกลาวถึงการแกตัวประกอบกําลังของวงจร 
 สวนประกอบของบทความของแตละสวนจะประกอบดวย 5 สวน สวนแรกกลาวถึงบทนําจะกลางถึงภาพโดยรวมของ
บทความ สวนท่ี 2 จะอธิบายหลักการทํางานของวงจร แตละสถานะของวงจรทบระดับแรงดันรวมกลาวถึงฟงกชันถายโอนของ
วงจรทบระดับแรงดันแบบดูอัล สวนที่ 3 กลาวถึงการออกแบบแตละสวนของวงจร ซึ่งคาท่ีไดจากการออกแบบเปนตัวกําหนด
คาตางๆของวงจร สวนท่ี 4 เปนผลที่ไดจากการวัดคาสัญญาณแตละสวนของวงจร สวนท่ี 5 เปนการสรุปผลที่ไดจากการทํางาน
ของวงจร 
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2. วงจรทบระดับแรงดันแบบดูอัล(Dual Boost Converter) 
 วงจรทบระดับแรงดันแบบดูอัลเปนวงจรควบคุมระดับแรงดันใหสูงกวาระดับแรงดันจากแหลงจายดานเขา โดยมี
ความสามารถมากกวาวงจรทบระดับชั้นเดียวซึ่งมีปญหาเกี่ยวกับอัตราการเพ่ิมระดับแรงดันไดสูงจากแรงดันดานเขาประมาณ 
2-3 เทา ทําใหแรงดันดานออกมีเสถียรภาพ  ดังนั้นการออกแบบวิธีควบคุมแรงดันจึงมีความสําคัญและจําเปนตองศึกษาอยาง
ละเอียด ระบบที่ผานมามีการควบคุมหลากหลายวิธี ในบทความนี้จะเสนอการควบคุมท่ีมีการวิเคราะหสัญญาณขนาดเล็กเพ่ือ

หาคาอัตราขยายของการควบคุมแบบ PI ท่ีมีความถูกตองท่ีสุด ทําใหการควบคุมแรงดันไฟฟากระแสตรงดานออกใหคงท่ี และ
ลดกระแสไหลวนเขาระบบแหลงจายเนื่องจากแรงดันดานออกของแตละแหลงจายนั้นมีคาละรอกของแรงดันนอยทําใหระบบเกิด

การสูญเสียต่ํา 

 
รูปท่ี 1 วงจรทบระดับแรงดันแบบดูอัลบูส 

 
 รูปท่ี 1 แสดงวงจรทบระดับแบบดูอัลซึ่งใชสวิตซอิเล็กทรอนิกสกําลัง 2 ตัว ทํางานที่ความถ่ี 20 kHz องคประกอบและ
พารามิเตอรของวงจรถูกออกแบบบนพ้ืนฐานรับพลังงานจากแหลงพลังงานทดแทน จําเปนตองมีรูสถานะ การทํางานของวงจร
ในแตละชวงเวลา ดังแสดงในสมการที่ (1)  
 

1 2ON OFFG K G K G= +  (1) 
 
 วงจรทบระดับแรงดันแบบดูอัลอยางงาย ซึ่งประกอบดวยอุปกรณหลักของวงจรทบระดับแรงดันมี ตัวเหนี่ยวนํา ไดโอด 
อุปกรณการสวิตช คาปาซิเตอร และโหลดทางดานไฟฟา ดังนั้นเราสามารถแสดงเปนสมการพลวัตในระหวางท่ีอุปกรณการ

สวิตช Ton และ Toffไดดังนี้ 
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และ 
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 (5) 

 
 จากสมการจัดรูปแบบสมการใหม เมื่อ u=1 อยูในชวง Ton และ u=0 อยูในชวง Toff ไดดังนี้ 

  

( ) ( )( )1 1 1 1 2 1 2 1x A x b u A x b u
•

= + + + −                                                   (6) 

( ) ( )1 2 1 2 1 2 1 1 2x A x b A A X u b b u
•

= + + − + −                                             (7) 

 
เมื่อ K1 และ K2 คือ โหมดการทํางานของวงจรทบระดับแบบดูอัล 
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 สามารถอธิบายและวิเคราะหวงจรสมมูลในสถานะ ON และ OFF ไดดังตอไปนี้ 
 
2.1 สภาวะสวิทชเปดวงจร 
 รูปท่ี 2 แสดงแบบจําลองสัญญาณขนาดเล็กของวงจรทบระดับแบบดูอัลในสถานะสวิตซเปดวงจร การวิเคราะหเพ่ือหา
แบบจําลองสัญญาณขนาดเล็กของวงจรทบระดับแรงดันแบบดูอัลจะเห็นไดวากระแสที่ไหลผานตัวเหนี่ยวท้ังสองตัวจะไหลไปที่

โหลด สามารถแสดงสมการสภาวะนี้ไดดังสมการท่ี (10) ถึง (12) 

 
 

รูปท่ี 2 สภาวะสวิตซปดวงจรของวงจรทบระดับแรงดัน 
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2.2 สภาวะสวิตซปดวงจร (On state operation) 
 รูปท่ี 3 แสดงแบบจําลองสัญญญานขนาดเล็กของวงจรทบระดับแบบดูอัลในสถานะสวิตซปดวงจร จะเห็นไดวากระแสที่
ไหลผานตัวเหนี่ยวท้ังสองตัวจะไหลผานสวิตซทําใหไมมีกระแสจากแหลงจายไหลไปที่โหลด สามารถแสดงสมการสภาวะนี้ได

ดังสมการท่ี (13) ถึง (15) 
 

( )( ) ( ) 2 ( ) ( )L S L SW L
dL i t v t r r i t
dt

= − +  (13) 
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=
+

 (15) 

 เมื่อสวิทชปดวงจรจะมีกระแสไหลผาน L1 และ L2และผานความตานทานภายใน และ L1, L2เก็บพลังงานเสนแรง

แมเหล็ก 
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รูปท่ี 3 สภาวะสวิตซเปดวงจรของวงจรทบระดับแรงดัน 
  
2.3 ฟงกชันถายโอนของวงจรทบระดับแรงดันแบบดูอัล 

 สมการของฟงกชันถายโอนของวงจรทบระดับแรงดันแบบดูอัลของลูปปดของวงจร Tc คือตัวควบคุมฟงกชันถายโอน β 
คือฟงกชันถายโอน Tp คือสัญญาณขนาดเล็กตอสัญญาณฟงกชันถายโอนดานออก Tm คือแรงดันของฟงกชันถายโอนของ

PWM 

( ) 1 ,m
tm

T S
V

=  (16) 

 
เมื่อ Vm คือคาสูงสุดของสัญญาณสามเหล่ียมรวมกับสัญญาณสามเหล่ียม 
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( ) ( ) ( )( ) 0
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f
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สมการ(11)ลูปเปด 
 

( ) ( )( )( )
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   (18) 

 
สมการ(13)ลูปปด โดยการควบคุมฟงกชันถายโอน 
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สมการ(14)ลูปปดโดยการแทนคาใน Tcl 
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( )( )1
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  (20) 

 
สมการท่ี(15)ควบคุมฟงกชันถายโอนท้ังหมด 
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  (21) 

 
3. การออกแบบวงจร 
 เน่ืองจากแหลงจายแตละตัวมีระดับแรงดันท่ีต่ําและมีการเปล่ียนแปลงตลอดเวลาสงผลใหแรงดันออกมีการเปล่ียนแปลง จึง
ตองมีการใชวงจรทบระดับแรงดันเพ่ือยกระดับแรงดันดานออก เพ่ือใหเปนไปตามความตองการดังนั้นการควบคุมระดับแรงดัน
ดานออกใหคงท่ีจึงตองมีความจําเปน ซึ่งจะตองทําการวิเคราะหสัญญาณขนาดเล็กของวงจรทบระดับแรงดันเพ่ือหาสมการ

คณิตศาสตร 
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 จากรูปท่ี 4 จําเปนตองวิเคราะหดวยสัญญาณขนาดเล็กเพ่ือหาคาเฉล่ียของสมการใกลเคียงกับภาคปฏิบัติมากท่ีสุด โดยจะ
คิดคาการสูญเสียท่ีเกิดขึ้นนั้นดวย 

 
 

รูปท่ี 4 วงจรทบระดับแบบมีการสูญเสีย 
 

ตารางที่ 1 พารามิเตอรท่ีใชในการทดลองการทํางาน 
 

พารามิเตอร คาพารามิเตอรตางๆ 
แรงดันดานเขา 210-230 V 
แรงดันดานออก 600 V 
กําลังดานออก 1,000 W 
ความถ่ีในการสวิตช 20 kHz 
คาระลอกของแรงดัน 5% ของแรงดันดานออก 
คาระลอกของกระแส 10% ของกระแสตัวเหนี่ยวนํา 

คาตัวเหนี่ยวนํา 11735 μH 

คาตัวเก็บประจุ 114 μF 

 
4. ผลการทดลอง 
 ผลการทํางานของระบบจะใชพารามิเตอรดังแสดงตามตารางที่ 1 โดยกําหนดแรงดันดานออกมีคาเทากับ 600  V เพ่ือ
เตรียมจายใหกับระบบ 
  แรงดันดานออกของวงจรทบระดับแรงดันที่สามารถควบคุมใหมีคาระดับแรงดันเทากับ 600 V อยางรวดเร็ว โดย
ใชหลักการควบคุมกระแส จะเห็นไดวาเมื่อเรากําหนดใหแรงดันดานเขาคงที่ ซึ่งหมายถึงแรงดันท่ีออกจากแหลงจายมีคาคงท่ี
ระบบสามารถควบคุมแรงดันดานออกใหเทากับ 600 V ได จากผลดังกลาวทําใหดิวตี้ไซเคิลในการขับนําสวิตซไมเปล่ียนแปลง
ประสิทธิภาพของวงจรมีคาคงท่ี และกระแสที่ไหลผานตัวเหนี่ยวนํา ซึ่งมีคาดิวต้ีไซเคิลอยูในชวงท่ียอมรับได คือไมเกิน 10 % 
 

 
 

รูปท่ี 5 แรงดันดานออก 
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รูปท่ี 6 ขยายสัญญาณของแรงดันดานออก 
 

 
 

รูปท่ี 7 กระแสดานออก 
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รูปท่ี 8 กระแสดาน IL1, IL2 
 
5. สรุป 

บทความนี้เสนอผลการทดลองและการออกแบบและวิเคราะหของวงจรทบระดับแรงดันแบบดูอัลสําหรับระบบพลังงาน

ทดแทน สามารถควบคุมแรงดันขาออกใหคงท่ี ทําใหระบบมีประสิทธิภาพดีขึ้นและสามารถท่ีจะสงจายกําลังไฟฟาไดอยางม
เสถียรภาพจากการทดลองโดยใชสมการทางคณิตศาสตรในการวิเคราะหจะเห็นไดวาแรงดันขาออกท่ีไดเปนสัญญาณแรงดันท่ี

สามารถควบคุมให 
คงท่ีไดท่ีประมาณ 600 V แตจะมีการแกวงและสูญเสียพลังงานไปภายในระบบเล็กนอย ซึ่งความสูญเสียนั้นก็ยัง

สามารถท่ีจะปรับปรุงใหมีคาเล็กนอย โดยสามารถที่จะสงจายใหกับระบบได สามารถท่ีจะพัฒนาและประยุกตไดจริงในอนาคต 
 
6. กิตติกรรมประกาศ 

งานวิจัยน้ีจะสําเร็จไมไดถาขาดทุนทรัพยและกําลัง ดังน้ันผูแตงจึงขอขอบคุณ สํานักงานคณะกรรมการวิจัยแหงชาติที่ใช

ทุนอุดหนุนงานวิจัย งบประมาณประจําป 2552 และคณะวิศวกรรมศาสตร มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรีที่ใหสถานที่

ทํางานและสถานที่ทําวิจัยตลอดมาหลายป 
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